
CYTJ45矿⽤液压掘进钻⻋主要适⽤断⾯2m×2m-5.2m×5m,最⼤施⼯范围25平

⽶，满⾜地下⾮煤矿及其它⼯程中涉及巷道、隧道、隧洞的掘进施⼯作业。整机可快速拆解为4⼤
功能模块,可适⽤需要罐笼运输的矿⼭应⽤场景,实现井下快速组装和拆解转场。

CYTJ45矿⽤液压掘进钻⻋

▶�整机模块设计

▶�铰接式⼯程底盘

▶�四轮驱动+铰接转向

▶�双三⻆平动臂架
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设备优势

整机模块设计 整机可快速拆解为4⼤功能模块,拆解后最⼤模块尺⼨⻓1960mm×宽1300mm×⾼1980mm
(实测某矿⼭罐笼尺⼨2960×1340×2130mm),可适⽤需要罐笼运输的矿⼭应⽤场景,实现井下
快速组装和拆解转场。

双三⻆平动臂架 动作平稳,平动精度⾼,钻孔平⾏度易控。

液压系统简洁 电控程序,减少了液压系统逻辑控制元件,从⽽减少故障发⽣和维护成本。

底盘通过性⾼ 静液闭式系统四驱底盘,驱动能⼒强,⽆级变速,系统平稳⽆冲击。⾏⻋制动采⽤静液⽆摩擦制动,
后桥可上下摆动7度,避免单个轮胎易离地情况,整机宽度1.3⽶,可通过狭窄巷道。轮边驱动⻢达
带机械脱开装置,应急时可解除制动便于⻋辆拖⾏。

驾驶便捷 侧向驾驶室+⽆线遥控双驾驶模式。侧向驾驶采⽤开放式驾驶棚,升降式顶棚设计,适应多尺⼨巷道⾏
驶及作业需求,经过FOPS认证,保证驾驶⼈员安全。⽆线遥控驾驶以最⼩的设备⾼度满⾜更多的⼩断
⾯巷道施⼯,开阔的视野缩短设备进出场时间,提⾼效率。

双操作系统 具备本地和⽆线遥控双重操作。⽆线信号不佳时,遥控器可⾃动跳频避开信号⼲扰。若⽆线系统有
异,可及时切换有线遥控操作,可靠性佳。

电控系统 电⽐例液压控制,操作更简单,钻孔定位更灵活,具备⾃动钻孔、回退、防卡钎、停⽌冲击等功能,有效提
⾼凿岩机和钻具使⽤寿命;数字化记录钻孔数量、深度等数据,施⼯情况实时监督评估;配备⾃诊断和
安全报警系统,实时监控和故障检测,符合智能矿⼭建设规范要求。

智能化 设备预留智能化接⼝,⽅便矿⼭集控、远控、⽆⼈化、智能化建设的改造升级。



作业范围/设备参数

作业范围（宽×⾼）：�5.2m×5m

10130×1300×2000mm
9200kg
66kW
63.5kW
电动
⽆线遥控+驾驶室固定操作
380V/660V
80m
实⼼轮胎
2m×2m~5.2m×5m

运输尺⼨（⻓×宽×⾼）�
整机质量
发动机功率
装机总功率
⼯作⽅式
控制⽅式
⼯作电压
电缆⻓度
轮胎
作业范围（宽×⾼）

底盘形式
驾驶模式
驱动及转向⽅式
最⼩离地间隙
最⼤爬坡度
最⼩内转弯半径(内侧)
最⼩内转弯半径(外侧)
最⾼⻋速
接近⻆/离去⻆

重型铰接式⼯程底盘
侧向驾驶室+⽆线遥控
四轮驱动+铰接转向
230mm
36%
2994mm
4670mm
10km/h
19°/20°

臂架模式
推进器补偿

臂架参数
双三⻆平动+伸缩
1500mm

凿岩机型号
凿岩机功率
钻杆⻓度
最⼤钻孔深度
钻孔直径

凿岩参数
18U/1838
18kW
3700mm
3400mm
33mm-64mm

功率
空压机流量
排⽓压⼒

空压机参数
3kW
700L/min
0.8MPa

功率
流量
压⼒

⽔泵参数
3kW
83L/min
1.2MPa

▶�作业范围主视图 ▶�作业范围俯视图 ▶�作业范围左视图



服务

培训



地下⼯程及矿⼭成套智能装备集成商

部分案例


